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ù 　ίϯηプト

　ロボット化が困難な主な作業として，一品生産や少量生産などの生産回数が少ない作業，そして人間の感覚や技能の駆使が必要な作業を取り上げた．これらの作業へのロボット適用を実現するべく，戦略システムとして開発したのが「Successor」である．　「Successor」は，「遠隔協調」と「技能伝承」という二つのコア技術から構成される．
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のごぁ鬠」 協カ のāびΛたいだボット下ｌルがハ 柘火ё課are necessary for economic development.
A new robot system, Successor, provides a solution that makes it possible to robotize operations for which it was 
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